Pilot RF 4-kanatowy + odbiornik XY-DJM-5V

Wiasciwosci:
Nadajnik pilot MX804

= zasilanie pilota bateria L1028 23A 12V

= Napigcie zasilajace 3V do 12 V

= Pobierany prad Max < 40mA (12V), Min <9mA (3V)

= Czgstotliwos¢ 315MHz~433.92MHz  (433,050-434,790 MHz)
= Btad czestotliwosci +150kHz(max)

= Modulacja ASK/OOK

= Szybkos¢ transmisji <10Kbps

= Moc transmisji 25mW (315MHz@12V)

* mozliwo$¢ zmiany kodu poprzez zworki przy uktadzie PT2262

Odbiornik XY-DJM

= chip PT2272 (SC2272)

= zasilanie 5V

* mozliwo$¢ zmiany kodu poprzez zworki przy uktadzie PT2272

= wyprowadzenia dla kanatéw A, B, C, D, ABCD

» przytrzymanie przycisku na pilocie powoduje pojawienie si¢ stanu H na
wyjsciu odbiornika do czasu zwolnienia przycisku



Modulacja ASK jest odpowiednikiem analogowej modulacji AM. Fala nosna zwigksza
lub zmniejsza swoja amplitude w zalezno$ci od zmieniajgcego si¢ ciggu bitdw.
W najprostszym przypadku logiczne 0 jest reprezentowane jako brak nosnej (amplituda
réwna 0) natomiast logiczne 1 jest sygnalem harmonicznym o okres$lonej amplitudzie. W
ASK faza oraz cze¢stotliwo$¢ nos$nej nie podlega zadnej zmianie. Pogladowo przedstawia
to ponizszy rysunek:

Taki sposob modulacji okresla si¢ czgsto pojeciem OOK (on-off keying) i byt stosowany
w radiotelegrafii wykorzystujacej alfabet Morse'a.

Przyklad programu

void setup()

{
pinMode(13,0UTPUT);

}
void loop()

{
if (digitalRead(7) == HIGH)
digitalWrite(13, HIGH);
else
digitalWrite(13, LOW);
}

Zadanie:

Napisa¢ program, ktéry pozwala na sterowanie swieceniem diody LED. Przycisk A powinien
umozliwi¢ zapalenie/zgaszenie diody zielonej, przycisk B — diody zottej, przycisk C — diody
czerwonej. Wcisniecie przycisku D powinno powodowaé zapalenie/zgaszenie wszystkich
trzech diod.

Zadanie:
Napisa¢ program, ktoéry pozwala na sterowanie kierunkiem obrotéw silnika krokowego za
pomoca pilota RF. Sprawdzi¢ mozliwos¢ wystgpowania zaktdcen od sgsiednich nadajnikéw


https://pl.wikipedia.org/wiki/Modulacja_amplitudy
https://pl.wikipedia.org/wiki/Plik:Modulacja_ask.jpg

Pilot IR zdalnego sterowania standardu NEC + odbiornik z ptytka PCB.
Idealne rozwiazanie do rozbudowy swoich projektow o zdalne sterowanie.
Obshlugiwany mie¢dzy innymi przez bibliotek¢ ARDUINO.

Pilot IR:

Liczba klawiszy - 21

Zasilanie - bateria CR2025 3V
Standard kodowania - NEC
Czestotliwos¢ nosnej - 38KHz
Zasieg transmisji: 8m
Efektywny kat: 60 stopni

Prad spoczynkowy 3-5uA, dynamiczny 3-5mA

Odbiornik IR:

Nazwa / Model - VS1838 B
Czestotliwos¢ nosnej - 38KHz
Zasilanie - min 2.7V, max 5.5V

Temp pracy -20 ~ +80

Plytka PCB z dioda LED sygnalizujgcg

W zestawie:

Pilot IR (21 klawiszy)

bateria CR2025 3V
Odbiornik IR VS1838 B
Ptytka PCB ze ztgczem na odbiornik

Przewod 3 zylowy ze ztgczem goldpin zenskim

Parametry techniczne:
@ Zasilanie CR2025

@ Modulacja HX1838

@ Zasieg do 8m

@ 21 przyciskow!
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Przykladowy program

/*

* IRremote: IRrecvDemo - demonstrates receiving
* IR codes with IRrecv

* An IR detector/demodulator must be connected
* to the input RECV_PIN.

* Version 0.1 July, 2009

* Copyright 2009 Ken Shirriff

* http://arcfn.com

*/

#include <IRremote.h>

int RECV_PIN = 11; /ISEE NOTE in Sheepdogguides text
/IMust be set to the Arduino pin your sensor is on.
/Inttp://sheepdogguides.com/arduino/ar3nelir.htm

IRrecv irrecv(RECV_PIN);
decode results results;

void setup()
{
Serial.begin(9600);
irrecv.enablelRIn(); // Start the receiver

by

void loop() {
if (irrecv.decode(&results)) {
Serial.printin(results.value, HEX);
Serial.printin(results.decode_type, HEX);
irrecv.resume(); // Receive the next value

¥
k

Zadanie:
Napisa¢ program, ktory pozwala na sterowanie diodami LED podobnie jak w przypadku
pilota radiowego.



Modulacja
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Standard NEC zaktada nastepujacy protokot:

I

Stan wysoki — 9ms

Stan niski — 4.5ms

8 bitow adresu

8 zanegowanych bitow adresu
8 bitdéw komendy

8 zanegowanych bitow komendy



“1” wysylana jest jako 560us stanu wysokiego i 1690us stanu niskiego, co daje taczng dtugos¢
bitu 2.25ms.

“0” wysytane jest jako 560us stanu wysokiego i 560us stanu niskiego, co daje taczng dlugosé
bitu 1.12ms.

W przypadku przytrzymania przycisku, polecenie nie jest powtarzane, zamiast tego wysylany
jest 9 milisekundowy stan wysoki, po ktorym nastgpuje 2.25ms sekund przerwy i ponownie
560us stanu wysokiego. Sekwencja ta wysytana jest co 110ms, tak dlugo, jak wcisnigty

pozostaje przycisk.
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Wigcej o protokole NEC (i innych), mozna przeczyta¢ pod adresem:

http://www.sbprojects.com/knowledge/ir/nec.php

https://en.wikipedia.org/wiki/RC-5



http://www.sbprojects.com/knowledge/ir/nec.php
https://en.wikipedia.org/wiki/RC-5

RC-5 PHILIPS PROTOCOL
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Auto repeat = 114 msec rate




